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Transformacion en proveedor de procesos de alta tecnologia

Mecatronico Electronico

e  Sistemas de amarre e Accionamientos mecatrénicos
e  QOperaciones estaticas y giratorias e Transmisién inductiva sin contacto

e  Productos para Automatizacion de potencia y sefiales
EOAT (End of Arm Tools) e Sensores inteligentes

e [nterfaces de comunicacion
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Proveedor Procesos

Alta tecnologia

Software

e  Programacion

e Accionamiento / Controlador / Fieldbus
e Dispositivos electronicos

e Modulos integracion en PLC

e Modulos Seguridad



Resumen de productos

Grippers neumaticos

2PX/PL

Gripper paralelo?

3PX/3MN

Gripper Autocentrante2

PP

Gripper para pallets3

Sistemas Punto Cero

APS

Neumatico

ZeroAct e-motion
Mecatrénico

Grippers mecatrénicos

MX-S

Gripper piezas pequefas4

MX-M

Gripper universal>

MX-L

Gripper carrera largasé

Sistemas de Transmision

F100 ETH/-210/ F180 ETH

Acoplamientos inductivos para
potencia y senales

M30-10/ C40 AUTOMATION

Acoplamientos inductivos para
potencia y sefales

G

Accessorios Robot

PRS

Sistema cambio rapido en robot?

12PX/PL, Gripper universal,

paralelo 2 dedos, 64 /80 /100 /

125/160/200/250/320/380

23PX/3MN, Gripper autocentrante,

3 dedos, 64 /80/100/ 125/

160 /200 /250/320/380

e 3PP, Gripper para pallets,
También con accionamiento
hidraulico, 125/ 160/ 200/ 250

e 4MX-S, Gripper universal paralelo
piezas pequefas, 2 dedos, 25 /40
/50764, 10-Link

e 5MX-M, Gripper universal paralelo,

2 dedos, 80/ 125, 10-Link

e 6 MX-L, Gripper universal paralelo
carrera larga, 2 dedos, 320/ 520,
Profinet

e 7PRS, Sistema cambio gripper,
PRS 55/85/110/ 160 /240

Accessorios Automatizacion

SLX digit

Hidraulico

SLX e-motion
Mecatrénico




Grippers neumaticos

2 PX v T Caracteristicas técnicas

e Cuerpo de aluminio para una mayor ligereza.
e Piezas internas templadas para una mayor precision y vida util.
e Garras base con casquillos calibrados.
e Grado de proteccion IP40 / IP64.
e Maéxima rigidez y repetibilidad:

= 0,01 mm en 2PXS: 64-80-100 (IP40)
o.__, - o = 0,02 mm en 2PXM: 125-160-200 (IP64)

o = 0,04 mm en 2PXL 250 (IP64)

e Predispuesto para presurizacion con aire.
e 4 Sistemas para el control de carrera:

= Analégico ON/OFF o continuo.

= Magnético ON/OFF o continuo.

uo19%ﬁ‘1‘)))

Aplicaciones

e Disefo ligero y compacto.

e Amarre externo e interno.

e Alimentacién lateral o posterior.

¢ Intercambiable con la mayoria de grippers universales.

Dotacion estandar

e Gripper sin garras ni sensores
e Tornillos, casquillos y juntas incluidos para ambos montajes.

2PX

Gripper universal, paralelo, 2 dedos

Fuerza amarre | Fuerza amarre | Carrera por | Volumen aire [ Presion Tiempo Peso Peso
min/max. | Apertura/Cierre (Ka) recomendado
pieza
(Kg)

a 6 bar muelles min.

(daN) (bar) a 6 bar

(s)

77901856 G2 I 3 8 28 0,03/0,03 0.3

77902056 93 30 3 17 46,5 0,04/0,02 0.38

77901156 101 30 3 18.5 416,5 0,02/0,04 0.38

77901956 | 6 8 28 0,03/0,03 0.3

77902156 44 14 6 17 4/6,5 0,04/0,02 0.38 1.5
77901256 48 14 6 18.5 46,5 0,02/0,04 0.38 1.5
77901858 5| 4 17 28 0,04/0,04 0.55 5.0
77902058 129 32 4 31 46,5 0,05/0,03 0.65 5.0
77901158 141 32 4 33 416,5 0,03/0,05 0.65 5.0
77901958 i = 8 17 28 0,04/0,04 0.55 25
77902158 61 15 8 31 4/6,5 0,05/0,03 0.65 2.5
77901258 67 15 8 33 46,5 0,03/0,05 0.65 2.5
77901860 T 5 33.5 28 0,07/0,07 0.93 8.0
77902060 229 74 5 67 46,5 0,1/0,05 1.2 8.0
77901160 245 74 5 71 416,5 0,05/0,1 1.2 8.0
77901960 3 - 10 335 28 0,07/0,07 0.93 4.0
77902160 108 35 10 67 4/6,5 0,1/0,05 1.2 4.0
77901260 116 35 10 71 46,5 0,05/0,1 1.2 4.0

2PX = modelo gripper, S/ M/ L = tamafio, N / L = carrera normal / larga,
S = fuerza amarre con muelles (E / | = amarre externo / interno)
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Grippers neumaticos

2PX

Gripper universal, paralelo, 2 dedos

TIPO Presion Tiempo Peso
muelles min. min/max. | Apertura/Cierre recomendado

(Kg)
77901864 20 0 6 79 28 0,1/0,1 1.6 14.0
77902064 390 110 6 151 46,5 0,12/0,08 2 14.0
77901164 407 110 6 157 46,5 0,08/0,12 2 14.0
77901964 132 || - 13 79 2/8 0,1/0,1 1.6 1.0
77902164 184 52 13 151 416,5 0,12/0,08 2 1.0
77901264 192 52 13 157 46,5 0,08/0,12 2 1.0
77901868 45 0 - 8 161 2/8 0,14/0,14 2.9 23.0
77902068 651 195 8 318 46,5 0,22/0,11 3.7 23.0
77901168 685 195 8 330.5 416,5 0,11/0,22 3.7 23.0
77901968 215 | 16 161 2/8 0,14/0,14 2.9 11.0
77902168 307 92 16 318 416,5 0,22/0,11 3.7 11.0
77901268 324 92 16 330.5 46,5 0,11/0,22 3.7 11.0
77901872 556 | - 14 373 2/8 0,3/0,3 5.8 28.0
77902072 756 200 14 733 46,5 0,5/0,3 7.3 28.0
77901172 790 200 14 758 416,5 0,3/0,5 7.3 28.0
77901972 310 25 373 2/8 0,3/0,3 5.8 18.5
77902172 502 132 25 733 4/6,5 0,5/0,3 1.3 18.5
17901272 526 132 25 758 46,5 0,3/0,5 7.3 18.5
77901877 80 | 17 651 2/8 0,5/0,5 8.4 40.0
77902077 1100 300 17 1251 46,5 0,7/0,4 10.7 40.0
77901177 1135 300 17 1278 46,5 0,4/0,7 10.7 40.0
17901977 5300 | 30 651 2/8 0,5/0,5 8.2 26.5
717902177 730 200 30 1251 4/6,5 0,7/0,4 10.5 26.5
17901277 755 200 30 1278 46,5 0,4/0,7 10.5 26.5

2PX = modelo gripper, S/ M / L = tamafio, N / L = carrera normal / larga,
S = fuerza amarre con muelles (E / | = amarre externo / interno)



Grippers neumaticos

PL Al | caracteristicas técnicas

e Cuerpo de aluminio para una mayor ligereza.
e Piezas internas templadas para una mayor precision y vida util.
e Garras base con chaveta y casquillos calibrados.
e Grado de proteccion I1P64.
e Maéxima rigidez y repetibilidad:
= 0,01 mm en tamafio 64-80-100
= 0,02 mm en tamafo 125-160-200-250
* 0,04 mm en tamafio 320-380 RR
e Predispuesto para presurizacion con aire.
e Predispuesto para control de carrera analégico continuo.
e Predispuesto para control de carrera neumatico (125-160-200-
250)
Aplicaciones
¢ Disefo ligero y compacto.
e Amarre externo e interno.
e Alimentacion lateral o posterior.

Dotacion estandar
e _Gripper_sin garras ni_sensores
e Tornillos, casquillos y juntas incluidos para ambos montajes.

PL

Gripper universal, paralelo, 2 dedos con sistema de cambio rapido RR

Fuerza amarre | Fuerza amarre | Carrera por | Volumen aire| Presion Tiempo Peso Peso
muelles min. ded (cm3) minJméx. | Apertura/Cierre (Kg) recomendado

pieza

(Kg)

(daN) (bar) a6 bar
(s)

77901957 30 - 6 8 2/8 0,03/0,03 0.5
77901959 45 - 8 15 2/8 0,04/0,04 0.8
77901961 70 - 10 30 2/8 0,07/0,07 1.3
N 125 77901863 290 - 5.5 79.5 2/8 0,1/0,1 3
77901963 130 - 13 79.5 2/8 0,1/0,1 3
N 160 77901867 400 - 5.5 102 2/8 0,14/0,14 3.6 20.0
77901967 170 - 13 102 2/8 0,14/0,14 3.6 8.5
N 200 77901871 580 ----- 7 200 2/8 0,3/0,3 6.5 29.0
77901971 250 - 16.5 200 2/8 0,3/03 6.5 12.5
N 250 77901876 870 - 10 422.5 2/8 0,45/0,45 11 43.5
77901976 320 - 29.8 422.5 2/8 0,45/0,45 11 16.0

N 320 RR 77902583 1100 - 23.5 1206.5 2/8 0,5/0,5 27.5 55.0
PLS-N 320 RR 77902783 1430 330 23.5 1206.5 4/6,5 0,7/0,4 28 55.0
PL-L 320 RR 77902683 600 - 45 1206.5 2/8 0,5/0,5 28 30.0
PLS-L 320 RR 77902883 780 180 45 1206.5 4/6,5 0,7/0,4 28.5 30.0

N 380 RR 77902589 1690 - 26 2060 2/8 0,6/0,6 41.5 84.5
PLS-N 380 RR 77902789 2220 530 26 2060 4/6,5 0,9/0,5 42.5 84.5
PL-L 380 RR 77902689 925 - 50 2060 2/8 0,6/0,6 42.5 46.5

-L 380 RR 77902889 1215 290 50 2060 4/6,5 0,9/0,5 435 46.5
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L = modelo gripper, S = fuerza amarre con muelles, N / L = carrera normal / larga,
RR: Sistema de cambio rapido de dedos
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Grippers neumaticos / hidraulicos

Caracteristicas técnicas

e Cuerpo y piezas internas en acero templado para una mayor
precision y vida util.
e Garras base con encastre en cruz.
e Grado de proteccion IP64.
e Maxima rigidez y repetibilidad:
= 0,01 mm en tamano 125-160
= 0,02 mm en tamano 200-250
e Predispuesto para presurizacion con aire.
e Predispuesto para control de carrera analégico continuo.
e Predispuesto para control de carrera neumatico.

Posibilidad de montaje lateral de dedos para un mayor
rango de amarre

Aplicaciones

e Accionamiento neumatico (max. 8 bar) o hidraulico (max. 30bar)
e Amarre externo e interno. :

e Alimentacién lateral o posterior.

e Engrasadores integrados en garras base (K67 SMW AUTOBLOK)
« Posibilidad de deteccién de carga de pieza por aire (PEL).

Dotacion estandar

e Gripper sin garras ni sensores _
e Tornillos, casquillos y juntas incluidos para ambos montajes.

PP

Gripper universal para manipulacion de pallets, paralelo, 2 dedos

Fuerza amarre | Fuerza amarre | Carrera por Presion Presion
neumatica hidraulica | dedo (mm) | neumatica | hidraulica
a6 bar a 30 bar min. / max.

(daN) (daN) (bar) min./max.

77901862 290 1460 5.5 3/8 8 /30 14,5 73 4.9
PP-L 125 77901962 130 650 13 3/8 8 /30 6,5 32,5 4.9
PP-N 160 77901866 400 1900 5.5 3/8 8 /30 20 95 5.7
PP-L 160 77901966 170 840 13 3/8 8/30 8,5 42 5.7
PP-N 200 77901870 580 2850 7 3/8 8 /30 29 142,5 (A
PP-L 200 77901970 250 1270 16.5 3/8 8 /30 12,5 63,5 1"
PP-N 250 77901875 870 4370 10 3/8 8 /30 43,5 218,5 19.5
PP-L 250 77901975 320 1580 29.8 3/8 8 /30 16 79 19.5

PP = modelo gripper, N / L = carrera normal / larga



Grippers neumaticos

Caracteristicas técnicas

e Cuerpo de aluminio para una mayor ligereza.
e Piezas internas templadas para una mayor precision y vida Util.
e Garras base con chaveta y casquillos calibrados.
e Grado de proteccion I1P64.
e Maxima rigidez y repetibilidad:
= 0,01 mm en tamafio 64-80-100
= 0,02 mm en tamafo 125-160-200-250
* 0,04 mm en tamafio 320-380 RR
e Predispuesto para presurizaciéon con aire.
e Predispuesto para control de carrera analégico continuo.
Esggedispuesto para control de carrera neumatico (125-160-200-

3MN

e Predispuesto para montaje de tope axial con muelle.
continuo.

Aplicaciones

e Disefio ligero y compacto.

e Amarre externo e interno.

e Alimentacion lateral o posterior.

® Engrasadores integrados en garras base (K67 SMW AUTOBLOK)

Dotacion estandar

e _Gripper sin garras ni_sensores
e Tornillos, casquillos y juntas incluidos para ambos montajes.

3MN

Gripper universal, autocentrante, 3 dedos con sistema de cambio rapido RR

TIPO Fuerza amarre | Fuerza amarre | Carrera por | Volumen aire [Presion min./| Tiempo Apertura/ | Peso (Kg) Peso
muelles min. | dedo (mm) méx.(bar) | Cierre a 6 bar (s) recomendado

77920106 60 - 6 16 28 0,03/0,03 0.8 4.0
77920206 68.5 8.5 6 16 416,5 0,04/0,02 0.85 4.0
77920108 (05T S 8 37 2/8 0,05/0,05 1.3 1.0
77920208 125 20 8 37 4/6,5 0,05/0,03 1.4 7.0
779201 0 180 - 10 79.5 2/8 0,05/0,05 2 12.0
77920210 225 45 10 79.5 4/6,5 0,05/0,03 2.2 12.0
77920412 600 - 6 169 2/8 0,2/0,2 3.8 30.0
779201 2 e == 13 169 2/8 0,2/0,2 3.8 15.0
W77920416 1000 - 8 418 2/8 0,5/0,5 6 50.0
77920516 1340 340 8 418 4/6,5 0,7/0,4 6.5 50.0
779201 16610 - 16 418 2/8 0,5/0,5 6 30.5
77920216 820 210 16 418 4/6,5 0,7/0,4 6.5 30.5

w77920420 2715 | 14 806.5 2/8 1,21,2 12 64.0
77920520 1875 600 14 806.5 4/6,5 1,51 12.5 64.0
77920120 e [ 25 806.5 2/8 1,21,2 12 36.0
77920220 1050 330 25 806.5 4/6,5 1,51 12.5 36.0

3MN = modelo gripper, S = fuerza amarre con muelles, N / L = carrera normal / larga




Grippers neumaticos

3MN

Gripper universal, autocentrante, 3 dedos con sistema de cambio rapido RR

TIPO Cadigo ! )
muelles min. recomendado
(daN) pieza (Kg)

77920425 1845 - 17 1389 28 1,3/1,3 17 92.0
wmz%zs 2645 800 17 1389 4/6,5 2,1/1,1 17.5 92.0
77920125 1035 - 30 1389 2/8 1,313 17 52.0
77920225 1485 450 30 1389 4/6,5 2,1/1,1 18 52.0
77920932 T = 209 2669.5 28 1,3/1,3 44 137.0
Mmzmz 3340 600 20.9 2669.5 4/6,5 2,5/1,2 45 137.0
77920732 1500 - 40 2669.5 28 1,3/1,3 44 75.0
77920832 2590 1090 40 2669.5 4/6,5 2,512 45 75.0
77920938 4500 - 26 5405 2/8 2,112,1 64 225.0
77921038 5850 1350 26 5405 4/6,5 2,9/1,8 66 225.0
77920738 D2\ I — 50 5405 28 2,1/2,1 64 122.5
77920838 3200 750 50 5405 4/6,5 2,9/1,8 66 122.5

3MN = modelo gripper, S = fuerza amarre con muelles, N / L = carrera normal / larga,
R = cambio rapido dedos

X

3 PX . Caracteristicas técnicas

o 1530/ 1P6A. e
= MaX|mar|g|dez yrepetlbllldad e
= 0,01 mm en 3PXS: 64-80-100 (IP40)
= 0,02 mm en 3PXM: 125-160-200 (IP64)
0,04 mm en 3PXL 250 (IP64)
* Predispuesto para presurizacion con aire.

¢ 4 Sistemas para el control de carrera:
= Analégico ON/OFF o continuo.

€
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¢ Disefo ligeroy compacto.

e Amarre externo e interno.

e Alimentacion lateral o posterior.

¢ Intercambiable con la mayoria de grippers universales.

Dotacion estandar
e Gripper sin garras ni sensores

_ e Tornillos, casquillos y juntas incluidos para ambos montajes.




Grippers mecatrénicos

Linea de producto MOTIACT

MX-S

* Manipulacién piezas pequenas

Ventajas

Fuerza de amarre independiente de la velocidad de
amarre y carrera.

Retencién de fuerza de amarre en caso de perdida de
alimentacion.

Control de carrera analégico (sensor absoluto) para
monitorizar la posicion de amarre.

Sistemas de seguridad: autoblocante;
MX-L = prestaciones adicionales

Opcionalmente montaje con acoplamiento inductivo
para giro continuo 360°. Transmisién sin contacto de
potencia y sefales. Sin desgaste

Posibilidad de preposicionamiento y ajuste sensible
de la fuerza de amarre

Interfaces 10-Link / Profinet con perfiles de
movimiento inteligentes

Grado de proteccion IP64/ IP67 (MX-S = 1P40)

Opcional: MX-S -> Versién rapida (préximamente)

MX-M

Gripper universal

MX-L

e Gripper carrera larga

e Paralelo, 2 dedos

Paralelo, 2 dedos

e Paralelo, 2 dedos

e 25/40/50/64

80/125

* 320/520

e |0-Link

10-Link

* Profinet

MX-S 050 Caracteristicas técnicas

MX-M 080 Caracteristicas técnicas

MX-L 520 Caracteristicas técnicas

e L/A/H 50x35x90 mm

L/A/H 96x44x106 mm

e L/A/H 520/180/138 mm

e Carrera por dedo =8 mm

Carrera por dedo = 8 mm

e Carrera por dedo = 99 mm

e Fuerza amarre apertura/cierre
200 N

Fuerza amarre apertura/cierre
1200 N

e Fuerza amarre apertura/cierre
10-40 kN

e Grado de proteccion IP40

Grado de proteccion IP64

e Grado de proteccién IP67

e Repetibilidad = 0,02 mm

e Retencién de fuerza de amarre:

Autoblocante y muelles

Repetibilidad = 0,02 mm

e Repetibilidad =0,02 mm

Retencién de fuerza de amarre:
Autoblocante y muelles

¢ Interface 10-Link

10

Interface 10-Link

e Retencién de fuerza de amarre:
Autoblocante, muelles y freno
motor

¢ Interface Profinet




MX-S

Gripper mecatronico para piezas pequenas - paralelo 2 dedos

Aplicaciones Caracteristicas técnicas

e Fuerza de amarre independiente de la * Amarre externo e interno
velocidad de amarre y carrera Repetibilidad 0,02 mm
e Peso recomendado pieza hasta 1,5 kg

Alimentacién 24V / 2A
Interface comunicacion 10-Link
(Comunicacion I/0 bajo pedido)

e Accionamiento mecatrénico con retencion de
fuerza de amarre

e Deteccidon y monitorizacion de posiciony
fuerza de amarre

* Posibilidad de preposicionamiento y ajuste
sensible de la fuerza de amarre

e Grado de proteccion 1P40

e Adecuado para la manipulacién de piezas
pequeias gracias a su ligereza y disefilo compacto

e También adecuado para su uso con cobot y
aplicaciones de pick & place

Interface estandar
montaje Robot

Conector M12
interface 10-Link

N

W
- AUTOBLOK
M - 5050

LED indicacién estado

Accionamiento
mecatronico autoblocante

Interface estandar
dedos

SMW-AUTOBLOK Tipo - MX-S 025 MX-S 040 MX-S 050 MX-S 064
N

Cadigo 480020 Préximamente
Fuerza amarre total 40 140 200 300

Carrera por dedo mm 3 6 8 10
Repetibilidad mm 0,02 0,02 0,02 0,02

Peso kg 0,18 0,3 0,58 0,75

Peso recomendado pieza kg 0,2 0,7 1 1,5

Voltaje \% 24 24 24 24

Corriente A 2 2 2 2

Grado de Proteccion P40 IP40 IP40 [P40



MX-M

Gripper mecatronico universal - paralelo 2 dedos

Aplicaciones Caracteristicas técnicas

e Fuerza de amarre independiente de la * Amarre externo e interno
velocidad de amarre y carrera Repetibilidad 0,02 mm

e Peso recomendado pieza hasta 9 kg
Alimentacion 24V / 5A

Interface comunicacién 10-Link
(Comunicacion I/0 bajo pedido)

e Accionamiento mecatrénico con retencion de
fuerza de amarre

e Deteccidon y monitorizacion de posiciony
fuerza de amarre

* Posibilidad de preposicionamiento y ajuste
sensible de la fuerza de amarre
e Grado de proteccion P64

e Uso universal gracias a su disefio compactoy
robusto

Interface estandar
montaje Robot

Conector M12 LED indicacion estado

interface 10-Link

Accionamiento

, mecatronico a locant
Interface estandar ecatro utob e

dedos

SMW-AUTOBLOK Tipo MX-M 080 MX-M 125

Cadigo 480040 Proximamente

Fuerza amarre total N 1200 1800
Carrera por dedo mm 8 13
Repetibilidad mm 0,02 0,02
Peso kg 1,355 1,75
Peso recomendado pieza kg 6 9
Voltaje V 24 24
Corriente A 5 5
Grado de Proteccion IP64 IP64



MX-L

Gripper mecatrdonico con carrera larga - paralelo 2 dedos

Aplicaciones Caracteristicas técnicas

e Fuerza de amarre independiente de la e Fuerza de amarre 10 - 40 kN; amarre externo
velocidad de amarre y carrera e Repetibilidad 0,02 mm

e Accionamiento mecatrénico con retencion de e Peso recomendado pieza hasta 200 kg

fuerza de amarre en caso de perdida de . e proofline = hermético - bajo mantenimiento
alimentacién . e Alimentacién 48V / 10A

e Fuerza de amarre hasta 40 kN ¢ Interface comunicacién Profinet

(Comunicacion EtherNet/IP bajo pedido)

e Deteccidon y monitorizacion de posiciony S Sariales 16
e 2 Senales

fuerza de amarre

* Posibilidad de preposicionamiento y ajuste
sensible de la fuerza de amarre

e Cuerpo ligero

e Grado de proteccion IP67

Cuerpo Placas adaptacion
ligero opcionales para montaje
en robot
Accionamiento
mecatronico autoblocante,
Conector hibrido M23 freno motor, inteligencia y
Alimentacion 48V / 10A Profinet SEeiIEs e o

LED Indicacion estado

Monitorizacién de la posicion y fuerza
de amarre

SMW-AUTOBLOK Tipo MX-L 320 MX-L 520

Fuerza amarre total kN 30 40
Carrera por dedo mm 55 99
Repetibilidad mm 0,02 0,02
Peso kg 30 42
Peso recomendado pieza kg 150 200
Voltaje V 48 48
Corriente A 10 10

Grado de Proteccion IP67 IP67



PRS

Sistema para cambio rapido de gripper en Robot

Aplicaciones Caracteristicas técnicas

e Cambio rapido y seguro de gripper . e Repetibilidad 0,015 mm

e Brida segin norma ISO . e Presurizacion con aire

® Paso vias internas integrado . e Presion de trabajo neumatica 6 bar

e Control del estado de bloqueo integrado
e Accionamiento neumatico
¢ Autoblocante mediante muelles (turbo)

e Transmision de potencia y sefiales sin contacto,
sin desgaste y sin mantenimiento (opcional C40)

PRS-R Lado Robot Brida segun 1SO

Deteccion inductiva del

; estado de blogueo

Conexiones neumaticas {‘,
{)

Centraje
PRS-P Lado Gripper

Vias integradas
Ranura para almacenamiento

SMW-AUTOBLOK Tipo PRS-R 55 PRS-R 85 PRS-R 110 PRS-R 160 PRS-R 240
Lado Robot

46204550 46204600 46204400 46204320 46204500

Peso recomendado manipulacién 20 kg 50 kg 75 kg 150 kg 500 kg
Fuerza empuje axial con muelles 0,7 kN 2 kN 2,0 kN 2,5 kN 12,5 kN
Fuerza empuje axial con Turbo 3,4 kN 10 kN 11,0 kN 14,0 kN 76 kN
Repetibilidad 0,015 mm 0,015 mm 0,015 mm 0,015 mm 0,015 mm
Peso 0,5 kg 1,3 kg 3,0 kg 6,0 kg 16,0 kg

SMW-AUTOBLOK Tipo PRS-P 85 PRS-P 110 PRS-P 160 PRS-P 240
Lado Gripper

Cicnases | aeoiers | ssomars | asos0 | dcaomsts |

Peso recomendado manipulacién 20 kg 50 kg 75 kg 150 kg 500 kg
Fuerza empuje axial con muelles - - - - -

Fuerza empuje axial con Turbo - - - - -
Repetibilidad 0,015 mm 0,015 mm 0,015 mm 0,015 mm 0,015 mm
Peso 0,3 kg 0,7 kg 1,9 kg 4,3 kg 9,5 kg
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Accesorios para Automatizacion

Mordazas para aplicaciones de automatizacién

SLX digit

e Mordaza hidraulica Digitalizada

e Monitorizacion de la posicion de las garras
e Cambio rédpido de garras automatizable

e Accionamiento hidraulico

e Dimensiones 335x170x125 mm

® Fuerza maxima de amarre 75 kN

® Presion maxima de trabajo 250 bar

e Carrera por garra 55 mm

Sistemas de punto cero

para cambio rapido en automatizacion

APS

e Accionamiento neumatico

e Altura compacta

e Funcion Turbo para la maxima fuerza de tiro axial
e Air Sensing - Deteccion neumatica presencia pallet
e Grado de proteccion IP67

SLX
e-motion

Mordaza mecatrénica con carrera larga

Accionamiento mecatrénico

Dimensiones 520x170x125 mm

Fuerza de amarre maxima 40 kN

Monitorizacion de la posicion y fuerza de amarre

Preposicionamiento y preajuste de la fuerza de amarre

Posibilidad de amarre alta-baja presiéon

Carrera por garra 99 mm

ZeroAct
e-motion

Accionamiento mecatrénico

Altura compacta

Sensores y control integrados

e-Sensing - Deteccién inductiva presencia pallet

Grado de proteccién IP67
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Transmision inductiva de potencia y senales

Transimision sin contacto de potencia y sefales por el aire

ﬁ%\\\\\\\\\\ =Y. =T,

Fasuasnt A I I &
‘m NN & W//////l////////////////

e Instalacion flexible gracias a la gran distancia de e Completamente libre de desgaste y mantenimiento
transmision e Puede usarse en condiciones dificiles

e Transmision segura incluso cuando el acoplamiento *_Adecuado para aplicaciones en sala blanca

movil gira e Grado de proteccion IP67

e \alido para altas velocidades
e Insensible a las vibraciones

e Sin roturas del cable

e Transmision segura de sefales

e Transmision segura incluso a través de e Emparejamiento dindmico: La unidad Base (Estatica)
obstaculos no metalicos puede comunicarse con distintas unidades Remotas (Méviles)

Posibilidades técnicas y diseio para transmision de potencia y seiales

Transmision inductiva de senales Sistemas hibridos

* Senales analdgicas (0- 10V /4 - 20 mA) « Transmision de potencia mediante contacto
e Senales de temperatura (PT 100) rotante / pins_de contacto

e Sefales digital PNP e Transmisién inductiva de sefales

Field bus (CAN o Profibus)
I0-Link (COM1, COM2, COM3)

Ethernet (compatible entre otros con Profinet, Transmision inductiva de potencia
Modbus, EtherNet/IP)

e Hasta 1100 W
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Sistemas de transmision

Acoplamientos inductivos para la transmision sin desgaste de potencia y sefales

F100 ETH /

F180 ETH F100 2i0L
e Didmetro @ 180 mm e Diametro @ 100 mm
e Paso central @ 85 mm ® Paso central @ 50 mm
e Alimentaciéon 24V/ 48V e Alimentacion 24V
e Distancia transmision 0 - 5 mm e Distancia transmisién 0 - 4 mm
e Transmisién Potencia 240W (24V) / 400W (48V) ¢ Transmisién Potencia 75W (24V)
e Transmision Senales Ethernet 100 Base-T e Transmisién Senales Ethernet 100 Base-T/
e Grado de proteccion IP67 2x 10-Link (COM 1, COM 2, COM 3)

e Grado de proteccién IP67
Robot Acoplamiento Inductivo Gripper MOTIACT

360°
Rotacién

(o]
Remoto

F100
F100 ETH Transmision Ethernet

F100 10 Transmision 2x 10-Link 3 Lineas de Producto

OD = 100 mm

ID =50 mm

Altura = 25 mm

e Transmisién Potencia
~ 75W/ 24V

e MX-S Pequeno
e MX-M Medio
e MX-L Grande
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Sistemas de transmision

Acoplamientos inductivos para la transmision sin desgaste de potencia y sefales

M30-I0L

e Sistema de montaje cilindrico M30

INDUCTIVE COUPLER
C40 REMOTE

INDUCTIVE COUPI
C40 BASE

C40 AUTOMATION

e Acoplamiento inductivo cubico (40x45x22 mm)

e Alimentacién 24V

e |deal para apliacciones EOAT

e Distancia transmisién 0 - 10 mm

¢ Alimentacién 24V

Transmision Potencia 12W (24V)

e Distancia transmisién 0 - 3 mm

Transmision Sefales 10-Link (COM 1, COM 2, COM 3)

e Transmision Potencia 15W (24V)

Grado de proteccién IP67

* Transmisidén Senales

PRS-R Lado Robot

PRS-R sistema cambio rapido
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I0-Link (COM 1, COM 2, COM 3) / 8 Sefnales PNP /4
Senales Analégicas 0-10V

e Grado de proteccién IP67

i Acoplamiento Inductivo
| C40 AUTOMATION

|

| Base

Potencia

| . 2
1 Acoplamiento Inductivo

i C40 AUTOMATION
! Remoto



Ejemplos aplicaciones
MX-L 520 con acoplamiento inductivo F180 ETHERNET en robot

:

N\ L ¥
Q\"
-

A

Acoplamiento
Inductivo F180 ETH

Accionamiento

Hermético

retencion de fuerza
de amarre adicional

(((?’?M\%BLO,( mediante freno
SAUT motor y paquete de
muelles

360° Rotacion libre

PXM-L 125 en robot

-A6 +

Abrir / Cerrar

(Conexiones disponibles
también en el lateral)
= 0 ~
0

q . B \401501mg:)
Protegido con juntas W ] Mw@))

Maxima precision y robustez

Montaje de sensores en ranura en C
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Ejemplos aplicaciones

Pinza paralela doble para cambio de garras automatico con robot

Cambio répido de garras utilizando el
robot para carga de piezas

PRECISION

Alta repetibilidad en cambio
de garras
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Germany

SMW-AUTOBLOK Spannsysteme GmbH
Postfach 1151 e D-88070 Meckenbeuren
WiesentalstraBe 28 e D-88074 Meckenbeuren
Tel.: +49 (0) 7542 - 405 -0

Vertrieb Inland » vertrieb@smw-autoblok.de
Fax: +49 (0) 7542 - 3886

Sales International » sales@smw-autoblok.de
Fax: +49 (0) 7542 - 405 - 181

U.S.A.

SMW-AUTOBLOK Corporation

285 Egidi Drive - Wheeling, IL 60090
Tel. +1 847 - 215 - 0591

Fax +1 847 - 215 - 0594

E-mail » autoblok@smwautoblok.com

Japan

SMW-AUTOBLOK Japan Inc.

1-56 Hira, Nishi-Ku

Nagoya

Tel. +81 (0) 52 - 504 - 0203

Fax +81 (0) 52 - 504 - 0205

E-mail » infosaj@smwautoblok.co.jp

China

SMW-AUTOBLOK (Shanghai) Work Holding Co.,Ltd.

Building 6, No.72, JinWen Road, KongGang
Industrial Zone, ZhuQiao Town, Pudong District
201323, Shanghai PR. China

Tel. +86 21 - 5810 - 6396

Fax +86 21 - 5810 - 6395

E-mail » china@smwautoblok.cn

Mexico

SMW-AUTOBLOK Mexico, S.A. de C.V.
Acceso lll No. 16 Int. 9,

Condominio Quadrum

Industrial Benito Juarez

Queretaro, Qro. C.P. 76120

Tel. +52 (442) 209 - 5118

Fax +52 (442) 209 - 5121

E-mail » smwmex@smwautoblok.mx

India

SMW-AUTOBLOK Workholding Pvt. Ltd.,
Plot No. 4, Weikfield Industrial Estate,
Gat No. 1251, Sanaswadi, Tal - Shirur,
Dist — Pune. 412 208

Tel. +91 2137 - 616 974

E-mail » info@smwautoblok.in

Turkey

SMW AUTOBLOK Makina San, Ve Tic. Ltd. ti.
Yeni ehir Mah, Osmanli Blv, Volume Kurtkoy Ofis
No:9, Kat:1, D:4, 32912, Pendik Istanbul

Tel. +90 216 629 - 2019

E-mail » info@smwautoblok.com.tr

Sweden / Norway
SMW-AUTOBLOK Scandinavia AB
Kasernvagen 2

SE - 281 35 Hassleholm

Tel. +46 (0) 761 420 111

E-mail » info@smw-autoblok.se

((( SMwW
SAUTOBLOK

www.smwautoblok.es

N\ |LZ#
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Italy

AUTOBLOK s.p.a.

Via Duca D'Aosta n.24

Fraz. Novaretto

I-10040 Caprie - Torino

Tel. +39 011 - 9638411

Tel. +39 011 - 9632020

Fax +39 011 - 9632288

E-mail » info@smwautoblok.it

France

SMW-AUTOBLOK

17, Avenue des Freres Montgolfier - Z.I. Mi-Plaine
F-69680 Chassieu

Tel. +33 (0) 4.72.79.18.18

Fax +33 (0) 4.72.79.18.19

E-mail » autoblok@smwautoblok.fr

Great Britain

SMW-AUTOBLOK Telbrook Ltd.

7 Wilford Industrial Estate

Ruddington Lane, Wilford

GB-Nottingham, NG11 7EP

Tel. +44 (0) 115 -982 1133

E-mail » info@smw-autoblok-telbrook.co.uk

Spain

SMW-AUTOBLOK IBERICA, S.L.

Ursalto 4 — Pab. 9-10 Pol. 27

20014 Donostia - San Sebastian (Gipuzkoa)
Tel.: +34 943 - 225 079

Fax: +34 943 - 225 074

E-mail » info@smwautoblok.es

Canada

SMW AUTOBLOK CANADA CORP
1460 The Queensway - Suite 219
Etobicoke,ON M8Z 157

Tel. +1 416 - 316 - 3839

E-mail » info@smwautoblok.ca

Taiwan

AUTOBLOK Company Ltd.

No.6, Shuyi Rd., South Dist.,
Taichung, Taiwan

Tel. +886 4-226 10826

Fax +886 4-226 12109

E-mail » taiwan@smwautoblok.tw

Czech Republic / Slovakia
SMW-AUTOBLOK s.r.o.
Merhautova 20

CZ-613 00 Brno

Tel. +420 513 034 157

E-mail » info@smw-autoblok.cz

Poland

SMW-AUTOBLOK Poland Sp. z.0.0
Stalowa 17

41-506 Chorzéw

Tel. +48 736 059 699

E-mail » info@smwautoblok.pl

Korea

SMW-AUTOBLOK KOREA CO., LTD.

1502-ho, Charyong-ro 48beon-gil,
Uichang-gu, Changwon-si
Gyeongsangnam-do, 51391, Republic of Korea
Tel. +82 55 264 9505

E-mail » info-korea@smw-autoblok.net
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