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Englisch

Diese Palette ist für die Beladung 
mit Robotern geeignet.

nicht 
enthalten

nicht 
enthalten

Diese Palette ist für die Beladung 
mit Robotern geeignet.
Für Informationen zu den HG-Futtern
siehe Seite 308 - 329

Typ Palette (ohne Futter) Id.-Nr. Gewicht [kg] Handspannfutter SGSF (optional)

Palette Q400 
vorbereitet für Planspiral Handspannfutter 
Typ SGSF Größen 200, 250, 315 
zur Automatisierung mit Roboter

46201020 28

Ø D1 Futter Typ

159.9 200 SGSF

199.9 250 SGSF

259.9 315 SGSF

Typ Palette (ohne Futter) Id.-Nr. ØD Gewicht [kg]

GRP Palette Q400 + Zentrieraufnahme Z-220 für HGN-260 für Roboter-Automatisierung 46201012 219.7 30

GRP Palette Q400 + Zentrieraufnahme Z-300 für HGN-315 für Roboter-Automatisierung 46201013 299.7 32

GRP Palette Q400 + Zentrieraufnahme Z-380 für HGN-400-500 für manuelle Beladung 46201014 379.7 36

Spannpalette Q400

Spannpalette Q400

■ Palette vorbereitet für die Montage von SGSF-Futtern

■ Palette vorbereitet für die Montage von HG-N-Futtern

Technische Änderungen vorbehalten.

Technische Änderungen vorbehalten.

Futter Typ SGS-SGSF

Gewinde vorne 3+3

Gewinde vorne 4+4

Satz - 3 GRC

Satz - 4 GRC

Satz - 
3 weiche Backen

Satz - 
4 weiche Backen
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Nicht enthalten

Nicht enthalten
Diese Palette ist für die Beladung 
mit Robotern geeignet.
Für Informationen zu den MCI-
Schraubstöcken siehe Seite  273 - 284

Diese Palette ist nicht für die 
Beladung mit Robotern geeignet.
Für Informationen zu den MCI-
Schraubstöcken siehe Seite 273 - 284

Typ Palette (ohne Schraubstock) Id.-Nr. Gewicht [kg]

Palette Q400 vorbereitet für 2 Schraubstöcke MC150x200 Roboterbeladung 41702261 28

Typ Palette (ohne Schraubstock) Id.-Nr. Gewicht [kg]

Palette Q400 vorbereitet für 1 Schraubstock MC150x200 manuelle Beladung 41702271 28

Spannpalette für die Automatisierung mit MC150x200-Schraubstöcken

Spannpalette für die Automatisierung mit MC150x200 Schraubstöcken

■ Palette vorbereitet für die Montage von 1 Schraubstock

■ Palette vorbereitet für die Montage von 2 Schraubstöcken

Technische Änderungen vorbehalten.

Technische Änderungen vorbehalten.
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Die Palette ist für die Beladung mit 
Robotern geeignet.

4-fach APS-140 Paletten-Grundplatte für STV
 ■ Paletten-Grundplatte mit 4-fach-Medienzuführung

Typ Palette (ohne Kraftspanner) Id-Nr. Gewicht [kg]

Paletten-Grundplatte mit 4-fach Medium vorbereitet für STV-180 
geeignet für Roboterbeladung 46201111 28

Paletten-Grundplatte mit 4-fach Medium vorbereitet für STV-225 
geeignet für Roboterbeladung 46201101 28

Nicht enthalten

Technische Änderungen vorbehalten.


