AC-XN

m Control electrénico de seguridad
m Para platos Big Bore
Unidad de control de seguridad m Sensores de proximidad para seihales de control de presion y carrera

Unidad de control electronica compacta
universal para platos Big Bore en version 1/2” [ 3/4"

m Incluye todos los dispositivos de seguridad
m Facil instalacion - no se necesitan piezas adicionales
m Se puede conectar a los voltajes mas comunes
m Pantalla LCD en Ingles
m Accionamiento rapido del plato mediante piezas neumaticas de 1/2" / 3/4"
m Accionado mediante una senal externa
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Accesorios:

Pedal F2 Sensor de proximidad M8 x 1 Unidad de servicio de aire 1/2"

con 4 m de cable para seiales de control Cdéd. 192074

Cod. 013324 de presion y carrera Unidad de servicio de aire 3/4"
Cdéd. 203500 Cdd. 199790

Opciones de pedido: Dotacion estandar:
Unidad de control
Unidad de control 1/2" Cdod. 203491 An x Al x Pr = 380 x 380 x 220 mm

: ., ) Médulo neumatico 1/2” o 3/4"
Unidad de control 3/4 Cod. 203490 An x Al x Pr = 300 x 300 x 130 mm

3 sensores de proximidad M8 x 1
(Céd. 203500) incluido
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AC-XN

m Esquema neumatico
m Esquema eléctrico Unidad de control de seguridad

Conexiones eléctricas AC-XN
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