SP 4.0 250

Sistema de medicion lineal

m0v

\

Corriente o voltaje de salida variable segun la posicion de los
brazos de la luneta

El sensor de control de carrera lineal genera una salida analégica de corriente o
voltaje entre un minimo de 4 mA y un méximo de 20 mA (0-10 V) dependiendo
del campo de amarre de la luneta.

Esto permite detectar cualquier posicion del amarre de la luneta y en
consecuencia de sus brazos con seguridad.

e Ahorro de tiempo y energia gracias a la apertura parcial de la luneta durante
la carga de la pieza (con un grupo hidraulico apropiado).

¢ Proteccién contra colisiones gracias a la evaluacién del control de la maquina
de la salida del sensor.

Cuerpo valvula para lunetas con USP 4.0 250

Cable 200 mm eooo
con conector M12x1y

manguera de protecciéon
5

[ ]
[}
Cuerpo valvula con presurizacion y drenaje taladrina. °

iEl uso de la presurizacién es indispensable! Cuerpo valvula

con drenaje integrado
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Ultrasonico de la carrera
de las lunetas

AHORRO DE
TIEMPO Y ENERGIA:
Gracias a la apertura
solo parcial de la luneta.

A

sin USP 4.0 250

'\

-+

con USP 4.0 250

PROTECCION CONTRA
COLISIONES:
Evaluaciéon de la sefal
de salida.

X

~

area protegida

-
-

area protegida
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USP 4.0 250 Sistema de control de carrera lineal para
lunetas

m Completamenete sellado, grado de proteccion IP 67
Rango medici6n 25 - 250 mm m Senal de salida4 -20 mA o0 -10V

Aplicaciones

Para lunetas SMW-AUTOBLOK

Sistema de medicién de distancia sin contacto gracias a la tecnologia ultrasénica
Compatible con Industria 4.0

El sistema de medicion lineal de todo el rango de amarre evita colisiones con las
herramientas, una prestacion de seguridad adicional

Ahorro de tiempoy energia gracias a la apertura solo parcial de la luneta

(con grupo hidraulico apropiado)

Caracteristicas técnicas

Sistema de medicién ultrasénico

Sin interferencias de campos magnéticos
Rango de medicién = 25 - 250 mm

Diseflo compacto // instalacion sencilla

Senal de salida analégica 0 - 10V /4 - 20 mA
Proteccion contra polaridad inversa

El uso del aire para presurizacion es obligatorio

linea proofline®
hermeticos - bajo mantenimient®

Accesorios Ejemplo de pedido

Cable de conexion del sensor ver USP 4.0 250 USP 4.0 250 con 200mm de cable

(Conector M12x1) y manguera de proteccion con conector M12x1y manguera de
proteccion

Principio de medicion

En las lunetas, los brazos con sus rodillos se mueven lineal y le corresponde una sefial analdgica. Es posible la apertura solo
concéntricamente al eje de rotacién. Con sistemas de control parcial de la luneta si se cuenta con un grupo hidraulico apropiado
tradicionales mediante finales de carrera sin contacto, se detectan lo cual ademéas de facilitar la carga, también ahorra tiempo y
solo las dos posiciones finales, totalmente abierto y totalmente energia. Gracias al sistema de control de carrera lineal, es también
cerrado sin pieza. posible integrar un software anticolisiones.

Con el sistema de control de carrera lineal USP 4.0 250, la medicion

de la carreraes lineal. Esto quiere decir que a cada posicién individual

Apertura parcial de la luneta para carga y descarga.
Ahorro de tiempo y energia.

®
o N & o ®

cerrado ¢ o
<+ con USP 4.0 250

Protecciéon contra colisiones: Gracias a la evaluacion de la
senal de salida.

*

©
°o N & o ®

area protegida

Medicion lineal de la carrera de la luneta con ajuste
lineal del area protegida.

abierto
area protegida

\\\\T/Q)
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Sistema de control de carrera lineal para USP 4.0 250
lunetas

m Completamente sellado, grado de proteccion IP 67

m Senal de salida4-20mAo0-10V Rango de medicién 25 - 250 mm
USP 4.0 250 para RX USP 4.0 250 para SR/SLU-X/K
89
M4
27 ©
[ =
Salida cable Ea e e S Salida cable 4 [T T
(Cable 200 mm + T T = = (Cable 200 mm + HE HE 3 ! 3
Conector M12 x 1) M 7H Conector M12 x 1) : } '*M Lt
=2 H] Dl zs
l [ % l % o o am ] | L(q-)
Sty f =T -
Presurizacion 1 LI/ Presurizacion I LI b
il /e 0 G1/8" g
NP N
1 1
36 42
2 4 2 4
45 &) 5 &)
3 3

Datos técnicos

USP 4.0 250 para RX USP 4.0 250 para SR/ SLU-X/K
- 0-10V /420 mA 0-10V /420 mA
Rango de medicion 25-250 mm 25-250 mm
Senal de salida 0-10V 0-10V
4-20mA 4-20mA
Alimentacion 18...30V DC 18...30V DC
Precision de repetibilidad <+0.1% <+0.1%
Linealidad <+1.0% <+1.0%
Temperatura de trabajo -25 - 60° -25 - 60°
Grado de proteccion IP 67 IP 67
LED/ORSPOLS | |
LED verde permanentemente en Alimentacién gncgndida . Alimentacién gncgndida .
intermitente En espera / Comunicacién |O-Link En espera / Comunicacién [0-Link
LED amarillo permanentemente en Objecto en rango de medicién, Programando Objecto en rango de medicién, Programando
intermitente los limites, objeto detectado los limites, objeto detectado
LED rojo permanentemente en ) Averl’a ' . ) Averia . '
intermitente Programando los limites, objeto no reconocido Programando los limites, objeto no reconocido
 Asignacion depins | | |
Pin 1 marrén BN 24V DC 24V DC
Pin 2 blanco WH - -
Pin 3 azul BU GND GND
Pin 4 negro BK 0-10V 4-20 mA 0-10V 4-20 mA

Opciones de pedido
I

USP 4.0 250

Dotacién completa para lunetas RX 0-10V 228761
4-20mA 228670
Dotacién completa para lunetas SR /SLU-X/K 0-10V 228762
4-20 mA 228740
Sensor ultrasénico USP 4.0 250 0-10V 211501
Sensor ultrasonico USP 4.0 250 4-20 mA 211500
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